Activité2: vecteurs repérés. I

Exercice 1 Soit les vecteurs U (3;1) et W (1;—2). Calculer les coordonnées des vecteurs:

0 34,
0 —57;
O et3d —57

Exercice 2 On considére les points A(xa;ya) et B(zp;yp). Quel est le réle de la fonction ci-dessous,
programmeée en langage Python?

def f(xa,ya,xB,yB):

. T=Tp—TA
* Y=YB —Ya
. return(z,y)

Exercice 3 Soit les vecteurs 7(1; 2) et 7(—1; 2) et les points A, B, C' et D définis par:
O = 220: OF = -3 00 ob -
OA=24;0B=-37;0C=2"4 —-37 etOD=—-0 +57.

Calculer les coordonnées des points A, B, C et D.
Exercice 4 Soit les points A(3;1), B(—2;1), C(—3;—1) et D(2;—-1).
1. Calculer les coordonnées des points P, QQ, R et S définis par :

OD = 204: 00 = 20B;: Ok = 20C' ¢t 08 = 20D.

2. Faire une figure, placer tous les points dans un repére orthonormé (O,1,J).
3. Montrer que le quadrilatére PQRS est un parallélogramme.
Exercice 5 Soient les points A(1;5), B(3;8), C(9;17) et D(17;32).
1. Calculer les coordonnées des vecteurs z@ et ﬁ
2. Montrer que les vecteurs zﬁ et /ﬁ sont colinéaires.
3. les vecteurs z@ et E sont-ils colinéaires?

Exercice 6 On considére les vecteurs U (z;y) et ¥ (2';y).
Quel est le role de lalgorithme ci-dessous, programmeée en langage Python?

5y, "= lout(input()
o test=z*y’-z’*y

o if (test==0):

. print("vraie")
o else:
. print("fauz")




